Konfiguration der digitalen 1/Os (AX5000) als
Hardwareendschalter

Verkabelung

Foanntonnna

e Zweileiteranschluss: oben

* Dreileiteranschluss: unten (Signalleitung ist schwarz)



TwinCAT

Es muss je Kanal und je Richtung der korrekte I/O Pin zugewiesen werden.
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Configuration

¢ Normally closed: Endschalter ist Offner

* Normally open: Endschalter ist SchlieBer

Limit switch reaction

Reaktion beim Schalten.

Input Number

Zuweisung des zugehorigen 1/0 Pins



Anhang

X06 Schnittstelle
Klemmstelle | Signal Ausgangsstirom
24 Ausgangsspannung [LJc 24 "u"E: +] max 1A
0 Eingang 0
1 Eingang 1
Z Eingang 2
2 Eingang 3
4 Eingang 4
5 Eingang 5
i Eingang 6
7 Eingang 7 oder Ausgang (kenfigurierbar) max. 0.5 4
(U_ 24V, +)
oy Ausgangsspannung GMD (=)
ZS20001-0004
Technische Daten
Technische Daten Z52001-0001 Z52001-0002 Z52001-0004
Anzahl der Klemmstzllen 10 10 0
Sagnal-LEDs nein ja A
Nennspannung SV 24 Ve 2450
MNennstrom 24
Leitungsquerschnitt 0.5 mm? _. 1.5 mm*
Abizolizrange & rmim
Abmessungen (BxH xT) ca_42mm x ca. 42mm x ca_42mm x
10, 3rmm x 28, Brmim 127 mem x 26 8mm 20,8 x 28, Brmim
Gewicht ca 10 g ca. 10g ca 20 g
zulassiger 0T . + 55C
Limgebungstemperaturberzich im
Betrieb
zuldssiger =25 .+ BT
LUmgebungstemperaturbersich bei
Lagerung
zulassige relative Luftfeuchtigheit 25%, keine Betauung
Vibrations- ! Schockfestigheit gemal EM 60033-2-6 | EN 60063-2-27, EN 60088-2-28
EM\V/-Festigkeit / Aussendung gemal EN 61000-5-2 / EN §1000-5-4
Schutzart IP 20
Einbaulags b=liebig
Zulassung CE
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